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Resumen

En la generacion de hidrogeno a través de electrolizadores alcalinos resulta vital, tanto por util y hasta pueden provocar su destruccion. Resulta entonces vital poder elaborar un
cuestiones de seguridad como de pureza y eficiencia, mantener la temperatura de diferentes modelo que represente adecuadamente el comportamiento dinamico térmico del sistema
puntos del sistema en valores estables y acotados. Temperaturas en |la celda menores a la para desarrollar y evaluar sobre él controladores avanzados que permitan lograr
nominal conducen a eficiencias pobres, mientras que temperaturas elevadas reducen su vida eficientemente los objetivos operativos.
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Conclusiones

Este trabajo presentd el desarrollo de un modelo avanzados que regulen adecuadamente la temperatura entregada a los precalentadores y el umbral de
dinamico de parametros concentrados, no lineal, de trabajo en un rango amplio de puntos de polarizacion que representa la temperatura ambiente. El
multivariable que describe el comportamiento térmico funcionamiento. Para tener en cuenta este aspecto se modelo obtenido es suficientemente exhaustivo como
tanto del electrolito como del liquido refrigerante en incorporan en él diversas entradas entre las que plataforma de desarrollo y validacion, sin que por ello
diferentes puntos vitales del sistema. El objetivo final del encontramos: el caudal de circulacidon de electrolito, la resulte excesivamente complicado para el diseno de
modelo es su uso en el desarrollo de controladores potencia con que se alimenta la celda, la potencia controladores.
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